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Procedura 5.1. Sprawdzanie nosnosci przewiazek taczacych dwugateziowy trzon stupa $ciskanego

osiowo

Kolejne kroki

Objasnienia

1

2

1. Wyznaczenie maksymalnego obliczeniowego mo-
mentu przgstowego Mgy elementu z uwzglednie-
niem efektow drugiego rzedu

2. Wyznaczenie sily poprzecznej w skrajnym prze-
dziale trzonu stupa

Mgq

3. Wyznaczenie momentu zginajacego obciazajace-
go przewiazke (rys. 5.6)

Viqa
2n

Mgy, = (5.11)

4. Wyznaczenie sity poprzeczne]j obciazajacej prze-
wiazke (rys. 5.6)

Vg4a

Veip = (5.12)

h,n
5. Wyznaczenie nosnosci przekroju poprzecznego
przewiazki na zginanie

W i,

el,min “y

Mc,Rd = Mel,Rd =
T™mo

6. Sprawdzenie nosno$ci przewiazki na zginanie

M
Ed,
P 1,0
¢,Rd

7. Wyznaczenie nosnosci plastycznej przekroju przy
$cinaniu ‘

A, (£,/43)

V, ,Rd —
Y™mo

p
8. Sprawdzenie nosnosci przewiazki na $cinanie

Veap. <10
VpI,Rd

9. Sprawdzenie interakcji zginania i §cinania

Jezeli sita poprzeczna nie przekracza 50% no$nosci
plastycznej przekroju przy $cinaniu, to nie uwzgle-
dnia si¢ wplywu S$cinania na no$no$¢ przekroju
zginanego.
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Rys. 5.6. Sily w przewiazce

L — wysokos$¢ shupa

a — rozstaw przewiazek

n — liczba plaszczyzn przewiazek

fy — granica plastycznoSci stali

Welmin — wskaznik wytrzymaltosci
kroju na zginanie

A, — pole powierzchni przekroju pe
przecznego czynne przy Scinanin
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1 2
sprawdzenie nos$nosci spoiny laczacej przewiazke
‘frzonem stupa (rys. 5.7)
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. Przyjecie grubosci spoiny a
0,2t, <a<0,7t

. Wyznaczenie potozenia srodka cigzkosci i charak-
terystyk geometrycznych uktadu spoin
wznaczenie pola powierzchni uktadu spoin:

A, =2al, +al (5.13)

W,z

aczenie momentu statycznego wzglgdem osi z;
kfadu spoin:

1Y (5.14)

(5.15)

znaczenie momentéw bezwladnoscei I 1 I, uktadu
soin wzgledem osi przechodzacych przez Srodek

o o [hetal (5.16)
- : q| 2 ]
YT T T,

Rys. 5.7. Spoina pachwinowa taczaca przewiazke z galgzia trzonu stupa

a— grubos$¢ spoiny
t; — grubosc¢ cienszej z taczonych czesei
ty — grubos$¢ grubszej z taczonych czgsci

lw,y, lwz—Jjak narys. 5.7
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1

Wyznaczenie biegunowego momentu bezwiadnosci:
Iy=1, +1, (5.18)

Wyznaczenie odlegto$ci r; od $rodka ciezko$ci
uktadu spoin do najbardziej wytezonego punktu spo-
iny:

2 2
1w,y 1W,Z '
B= \/(—2—] +(—2~—+eyj (5.19)

Wyznaczenie naprezen stycznych od momentu zgi-
najacego:

Ty = —P (5.20)

Wyznaczenie sktadowych naprezen stycznych od
momentu zginajacego:

Tpy = Ty €080 (5.21)
Ty = Ty SINO (5.:22)

Wyznaczenie naprezen stycznych od sity poprzecz-
nej:

Ty =—2F (5.23)

Wyznaczenie naprezen wypadkowych:

= \/(’L‘MZ + Ty )2 + rlzwy (5.24)

3. Sprawdzenie no$nosci spoiny
Przyjecie wspdtczynnika korelacji B,
(w zaleznosci od gatunku stali)
Wyznaczenie wytrzymato$ci spoiny:

_f,/\3

BWYMZ

f

vw,d

(5.25)

Sprawdzenie no$nosci spoiny:

T<f,, 4

$235 — By = 0,80
275 — By = 0,85
8355 — By = 0,90
5420, S460 — By = 1,00




